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GréBe Leerlaufdrehzahlen Gewicht

TKN’I) ni max2) na maxS) DH7 dH7 I-’I L

INmI Imin™"1 Imin™ Imm] Imm] IKNI IKNI Ikgl
164 0.8 8000 10000 16 4 10 9 0,008
165 0.8 8000 10000 16 5 10 9 0,007
194 0.9 7000 9000 19 4 10 9 0,012
195 0.9 7000 9000 19 5 10 9 0,011
196 0.9 7000 9000 19 6 10 9 0,010
268* 2,9 5000 6000 26 8 14 13 0,023
269* 2,9 5000 6000 26 9 14 13 0,021
2610* 2,9 5000 6000 26 10 14 13 0,019

D T = 2 X Ty

2) Innenring Uberholt

3) AuBenring Uberholt

*) K&nnen auch mit PaBfedernut nach DIN 6885.1 geliefert werden

Bestellbeispiele : Freilauf Kl 196
Freilauf Kl 268 mit PaBfedernut nach DIN 6885.1
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